试；题；参；考；答；案
一、 填空题
（一）测量学基础知识（1-120题）
1.假定水准面
2.平均，水准面
3.高程测量，角度测量，距离测量
4.两条互相垂直线的交点，南北方向的纵轴，东西方向的横轴
5.经度，纬度
6.高差
7.10千米
8.大地测量学，普通测量学，摄影测量学，工程测量学
9.6371
10.8844.43
11.本初子午面，二面
12.赤道平面
13.从整体到局部，先控制后碎部，从高级到低级
14.确定地面点的空间位置，包括测绘和测设
15.真子午线方向，磁子午线方向，坐标纵轴方向
16.坐标纵轴线北端
17.
18.0°～360°
19.直线定向，直线定线
20.相对，1，分数
21.尺子要水平，各分段点在一条直线上，读数要准确
22.锐
23.磁北，真北
24.180°
25.临时性标志，永久性标志
26.水平
27.望远镜，罗盘盒，基座
28.303°20′
29.圆水准器的检校，十字丝环的检校，水准管的检校
30.圆水准器轴平行于仪器竖轴，十字丝横丝垂直与仪器竖轴，水准管轴平行于仪器视准轴
31.后、前视距之差的大小
32.[image: image1.png]fi=2h




33.圆水准器轴，仪器竖轴，望远镜视准轴，水准管轴
34.传递高程，本站前视读数，下站后视读数
35.竖轴铅垂，视线水平
36.零点，切线
37.目标，清晰
38.[image: image2.png]+ 40,/ ()



，[image: image3.png]+12+n ()




39.后视点A点，前视点B点
40.[image: image4.png]Dh=3a-2b=Hy-Hy




41.望远镜，水准器，基座
42.法线
43.望远镜微倾螺旋
44.水准路线长度，测站数
45.物镜调焦螺旋，目镜调焦螺旋
46.BM，TP
47.双面尺，变换仪器高
48.往返
49.偏大
50.尺垫
51.大致相等，大致相等
52.小，大，毫米
53.复诵，斜杠划掉重记
54.校核与调整
55.3.628m
56.240.000m
57.0m，100m
58.i角误差、地球曲率的影响、大气折光的影响以及望远镜对光调焦透镜运行的误差
59.+300m，-300m
60.-0.32m，-0.55m，+0.23m
61.对中，整平
62.视线，水平线
63.260°00′24″
64.视准轴，水准管轴，横轴，竖轴
65.水平度盘水平使仪器竖轴铅直，中心，测站
66.横轴
67.居中
68.平行，90度
69.LL⊥VV，CC⊥HH，HH⊥VV，十字丝纵丝HH，光学对中器视准轴与竖轴重合
70.视线，指标，90°或270°
71.指标差
72.X=[image: image5.png]


或X=[image: image6.png]%(mbzso‘)




73.没有将水平制动螺旋制紧
74.竖盘指标水准管气泡，是错误的
75.最小刻划
76.照准部，水平度盘，基座
77.水平，竖直
78.水平
79.正，负
80.水平线
81.横尺法，读数法
82. 90°或270°
83.视准轴误差，横轴误差，盘度偏心差
84.系统误差，偶然误差
85.仪器本身误差，观测误差，外界自然条件影响
86.相对误差
87.[image: image7.png]



88.中误差，容许误差，相对误差
89.[image: image8.png]



90.相同
91.[image: image9.png]® |=



，[image: image10.png]



92.提高仪器的等级
93.相对误差
94.容许误差
95.±10″
96.±0.2m
97.[image: image11.png]+10" -1




98.闭合导线，附合导线，支导线
99.平面，高程
100.零，零 
101.角度闭合差的计算及其调整，基线闭合差的计算及其调整
102.踏勘选点，测角，丈量边长
103.尺长改正，温度改正，倾斜改正
104.角度闭合差的计算及其调整，坐标增量闭合差的计算及其调整
105.测回法；方向观测法（或全圆测回法）
106.小三角网，导线网
107.单三角锁，中点多边形，大地四边形 ，线形三角形
108. 4.687m，4.787m
109. 8
110.同一测回2C误差之差值
111.124°57′
112.-100m
113.-0.02m
114.坡陡，坡缓，坡度均匀
115.对中，整平，定向
116.高程，相邻点
117.经纬仪测绘法，大平板仪测绘法，小平板仪与经纬仪联合测图法，光电测距测绘法测图
118.仪器横轴中点，十字丝中心所照准目标点之间
119.正射，相似的
120.1:500，50mm
（二）道路工程测量知识（121-130题）
121.切线长，曲线长，外距，切曲差
122.圆曲线起点，终点，中点
123.曲线的起点或终点，切线方向，垂直于切线方向的半径方向
124.转角，左转，右转
125.地形加桩，地物加桩，人工结构物加桩，工程地质加桩
126.与链距校核
127.各中桩垂直于路中线方向的地面起伏情况
128.中桩里程，地面高程
129.同时分别设转点分开施测
130.Ha+a，Ha+a-b
（三）建筑工程测量知识（131-134题）
131．直角坐标、极坐标、角度交会、距离交会
132．建筑基线、建筑方格网、四
133．龙门板、轴线控制桩
134．经纬仪投测、激光铅锤仪
二、单项选择题
（一）测量学基础知识（1-86题）
1.B；2.C；3.B；4.C；5.C；6.B；7.C；8.B；9.A；10.B；11.B；12.B；13.B；14.C；15.C；16.B；17.A；18.C；19.A；20.B；21.A；22.C；23.A；24.A；25.A；26.C；27.A；28.B；29.A；30.A；31.A；32.C；33.C；34.C；35.C；36.C；37.C；38.B；39.A；40.C；41.B；42.A；43.A；44.B；45.C；46.A；47.A；48.A；49.A；50.B；51.B；52.B；53.A；54.B；55.C；56.A；57.C；58.B；59.C；60.C；61.A；62.A；63.C；64.C；65.C；66.C；67.A；68.A；69.C；70.A；71.B；72.C；73.C；74.A；75.C；96.C；77.B；78.A；79.B；80.A；81.B；82.B；83.A；84.C；85.A；86.B 
（二）道路工程测量知识（87-102题）
87.C；88.B；89.B；90.A；91.A；92.B；93.B；94.A；95.A；96.C；97.A；98.A；99.C；100.C；101.C；102.C
三、多项选择题
（一）测量学基础知识（1-44题）
1.ABC；2.DE；3.BA；4.ADE；5.AE；6.ACE；7.ABC；8.AC；9.ABC；10.BC；11.ACDE；12.BD；13.AB；14.BC；15.AC；16.BCD；17.ABCD；18.ABC；19.AB；20.AB；21.ABC；22.ACD；23.ABC；24.ABCD；25.ABC；26.ABE；27.ACD；28.ABD；29.ABCDE；30.ABD；31.ACD；32.AD；33.AD；34.ABCDE；35.AC；36.ABCDE；37.ABCD；38.ABCD；39.ABC；40.ABCD；41.ABCE；42.ABCDE.；43.ABCD；44.BC；
（二）道路工程测量知识（45-51题）
45.ACE；46.ACDE；47.AB；48.ABC；49.ABCDE；50.ABC；51.ACD；51.AB
四．计算题[image: image12]
（一）测量学基础知识（1-18题）
1、解：据题意
[image: image13.png]D:%[Dnol).) ‘5(2173n+21732):21734(m)AD:Dn D=21730-217.38= ~003(n)



， 
（1）；；； [image: image14.png]


，此丈量结果能满足要求的精度。
（2）；；； 设丈量100ｍ距离往返丈量按此要求的精度的误差为时，则[image: image15.png]1
= 100(n)=




，则[image: image16.png]


，即往返丈量较差最大可允许相差。
２．解：据题意，其计算过程见表1。
表1：距离丈量记录表
	测线
	整尺段
	零尺段
	总计
	差数
	精度
	平均值

	ＡB
	往
	5×50
	18.964
	
	268.964
	0.10
	1/2600
	268.914

	
	返
	4×50
	46.564
	22.300
	268.864
	
	
	


注：表中后四栏中的数字为计算数字。
３． 解：据题意知：
（１）正确的高差[image: image17.png]573m—1.415m

158m





（2）[image: image18.png]1.834m — 0.158m

676m




，
而[image: image19.png]


，[image: image20.png]696m—1.676m




=0.02m超过５mm，说明水准管轴与视准轴不平行，需要校正。
（３）校正方法：水准仪照准Ｂ尺，旋转微倾螺旋，使十字丝对准1.676m处，水准管气泡偏离中央，拨调水准管的校正螺旋（左右螺丝松开、下螺丝退，上螺丝进）使气泡居中（或符合），拧紧左右螺丝，校正完毕．
4．解：据题意，其计算过程见表2。
表2：水准测量记录表
	测站
	后视读数(m)
	前视读数(m)
	高差
	高程(m)
	　

	
	
	
	+(m)
	－(m)
	
	　

	BM1
	２．０１２
	
	１．２５７
	
	１３８．９５２
	　

	ZD1
	１．４７２
	０．７５５
	
	
	１４０．２０９
	　

	
	
	
	
	１．０３８
	
	　

	ZD2
	１．３６２
	２．５１０
	
	
	１３９．１７１
	　

	
	
	
	０．３０９
	
	
	　

	ZD3
	３．３３８
	１．０５３
	
	
	１３９．１７１
	　

	
	
	
	２．６６７
	
	
	　

	BM1
	
	０．６７１
	
	
	１４２．１１０
	　

	
	
	
	４．２３３
	１．０３８
	
	　

	[image: image21.png]



	８．１８４
	４．９８９
	
	
	
	　


校核：[image: image22.png]Ta-2b=3195m



，[image: image23.png]Ta-2b=3195m



，[image: image24.png]S =0.037m



。
5．解：据题意，其计算过程见表3。
表3：水准测量高程调整表
	点号
	路线(km)
	实测高差(m)
	改正数(m)
	改正后高差
	高程
	备注

	[image: image25.png]



	１．９
	＋０．００６
	－０．００６
	＋０.０９４
	５.６１２
	　

	１
	
	
	
	
	５.７０６
	

	
	１．１
	－０．００３
	－０．００３
	－０.６２３
	
	

	２
	
	
	
	
	５.０８３
	

	
	１．０
	＋０．００３
	－０．００３
	＋０.３１７
	
	

	[image: image26.png]



	
	
	
	
	５.４００
	　

	
	４．０
	－０．２００
	－０．０１２
	－０.２１２
	
	

	
	
	
	
	
	
	　

	[image: image27.png]



	
	
	
	
	
	

	[image: image28.png]Hy—H,=5400-5612

~0.212(m)




[image: image29.png]Zh-H,-H)

0.200 +0.212 = +0.012m)





[image: image30.png]



每公里改正数＝[image: image31]－(+0.012)/4.0＝－０.００３（ｍ／km）
改正后校核：[image: image32.png]-0.212+0.212

-l - H,)




	　


6、解：据题意，其计算过程见表4。
表4 水准测量高程调整表
	点号
	测站数
	实测高差
	改正数（m）
	改正后高差(m)
	高程(m)
	　

	BMa
	6
	+0.100
	+0.006
	+0.106
	5.612
	　

	1
	
	
	
	
	5.718
	　


	
	5
	-0.620
	+0.005
	-0.615
	
	　

	2
	
	
	
	
	5.103
	　

	
	7
	+0.302
	+0.007
	+0.309
	
	　

	BMb
	
	
	
	
	5.412
	　

	
	18
	-0.218
	+0.018
	-0.200
	
	　

	[image: image33.png]



	
	
	
	
	 
	　

	[image: image34.png]


=5.412-5.612=-0.200（m）
-0.218+0.200=-0.018[image: image35.png]() < fin



     [image: image36.png]



每站改正数=[image: image37.png]10018 _ 001 /3)



 校核：[image: image38.png]k- (H, - H,)=-0200+0.200=0




	　


7．据题意，其计算过程见表5。
表5 测回法测角记录表
	测站
	盘位
	目标
	水平度盘读数
（°′″）
	半测回角
（°′″）
	一测回角值
（°′″）
	备注

	B
	盘左
	A
	6  23   30
	89  24  30
	89  24  45
	 

 

	
	
	C
	95   48   00
	
	
	

	
	盘
右
	A 
	186  23   18
	89  25  00
	
	

	
	
	C
	275  48  18
	
	
	


8．解：由题意知，竖盘构造如图1所示。
 [image: image39.png]


=L-90°
 [image: image40.png]


=270°-R
(1)竖直角  [image: image41.png]


=22°35′48″
(2) 指标差 [image: image42.png]


图1[image: image43.png]1 E VA
fatr



图2
(3)因指标差大于1′，故需校正。
9．解：由题意知，竖盘构造如图2所示。
[image: image44.png]


=L-90°，[image: image45.png]


=270°-R
由题中知： R=263°18′25″
∴ [image: image46.png]


=270°-R=6°41′35″
10．据题意，其计算过程见表5。
表5
	丈量
次数
	基线长度
（m）
	v=x-L（mm）
	VV
	计算

	1
	246.535
	+1.5
	2.25
	1．[image: image47.png]=ty 22 30+ 22
246 5000 )40 0365

46 5365(m)




2.[image: image48.png]% #136mm)





3.[image: image49.png]



4.[image: image50.png]pM_ 46 1
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；；；；；；；；

	2
	246.548
	-11.5
	132.25
	

	3
	246.520
	+16.5
	272.25
	

	4
	246.529
	+7.5
	56.25
	

	5
	246.550
	-13.5
	182.25
	

	6
	246.537
	-0.5
	0.25
	

	∑
	L0=246.500
	0
	645.5
	


11．解：据题意知
（1）∵  h1-2=h1+h2+.....h25
∴  [image: image51.png]17
i} +m3 +

a5




又因  m1=m2=......m25=m=+_3(mm)
则  [image: image52.png]25

+15(m)





（2）  若BM1至BM2高差中误差不大于±12（mm）时，该设的站数为n个，
则：  [image: image53.png]+12% (yrm)




∴  [image: image54.png]


(站)
12．据题意，其计算过程见表6。
表6
	观测次数
	角值
（°′″）
	△i
	△△
	计；算

	1
	179 59 59
	+1″
	1
	（1）[image: image55.png]



（2）[image: image56.png]m

3y




∴[image: image57.png]+/7.08 = 42.66"






	2
	180 00 08
	-8″
	64
	

	3
	179 59 56
	+4″
	16
	

	4
	180 00 02
	-2″
	4
	

	∑
	720 00 05
	-5″
	85
	 


13. 据题意，其计算过程见表7。
表7
	序号
	基线长度（m）
	V（mm）
	VV
	计算

	1
	96.452
	-1
	1
	X=96.453（m）
[image: image58.png]



[image: image59.png]



[image: image60.png]129mm) 1
96.453m) 74000





	2
	96.454
	+1
	1
	

	3
	96.456
	-3
	9
	

	4
	96.450
	-3
	9
	

	∑
	
	0
	20
	


14．解：据题意知
（1）导线全长闭和差：[image: image61.png]Fa =% [F+ 7] = £ 02116 +01225 = +0.578(;





相对闭和差：[image: image62.png]578 _ 1
k=|ZlZo 121633 2100





（2）[image: image63.png]0.46x100/1216.38 = 0.029(7)




[image: image64.png]0.46x100/1216.38 = 0.029(7)




15．解：据题意，其计算过程见表8。
表8
	点号
	角度观测值（右角） （°′″）
	改正值
（″）
	改正后角值
（°′″）
	坐标方位角
（°′″）
	　

	1
	112  15  23
	-5
	112  15  18
	123  10  21
	　

	2
	67  14  12
	-5
	67  14  07
	
	　

	
	
	
	
	235  56  14
	　

	3
	54  15  20
	-5
	54  15  15
	
	　

	
	
	
	
	1  40  59
	　

	4
	126  15  25
	-5
	126  15  20
	
	　

	
	
	
	
	55  25  39
	　

	∑
	360  00  20
	-20
	360  00  00
	
	　


[image: image65.png]fp=+20"



  [image: image66.png]



16. 解：据题意，其计算过程见表9。
表9
	测站
	测回数
	目标
	水平度盘读数
	2C
″
	方向值
（°′″）
	归零方向值
（°′″）
	角值
（°′″）
	　

	
	
	
	盘左； （°′″）
	盘右； （°′″）
	
	
	
	
	　

	M
	1
	A
	00 01 06
	180 01 24
	-18
	（0 01 15）
00 01 15
	0 00 00
	 
69 19 12
	　

	
	
	B
	69 20 30
	249 20 24
	+6
	69 20 27
	69 19 12
	
	　

	
	
	
	
	
	
	
	
	 
55 31 00
	　

	
	
	C
	124 51 24
	304 51 30
	-6
	124 51 27
	124 50 12
	
	　

	
	
	
	
	
	
	
	
	 
235 09 48
	　

	
	
	A
	00 01 12
	180 01 18
	-6
	00 01 15
	0 00 00
	
	　


17．解：据题意，等高线图勾绘如图3所示。
18．解：据题意，其计算过程见表9所列。
[image: image67.png]



图3
表9
	点号
	视距读数
（m）
	中丝读数
（m）
	盘左竖盘读数
( °′″）
	竖角
°′
	平距
（m）
	初算高差
（m）
	i-l
（m）
	高差
（m）
	高程
（m）

	1
	53.6
	2.71
	87；51
	+2 09
	53.3
	2.01
	-1.29
	0.72
	82.06

	2
	79.3
	1.42
	99；46
	-9 46
	77.0
	-13.26
	0
	-13.26
	68.08


（二）道路工程测量知识（19-41题）
19.解：据题意知
（1）计算得[image: image68.png]


，R=300m的圆曲线元素得：T=119.99(m)．
(2)主点里程：ＺＹ里程＝Ｋ５＋119.99=K5+000,

ＹＺ里程=K5+000+228.29=K5+228.29，
ＱＺ里程＝K5+228.29-114.15=K5+114.14.

(3)从交点（ＪＤ）向后导线推量119.99m得ＺＹ点，从交点（ＪＤ）向前导线丈量119.99m得ＹＺ点，从交点（ＪＤ）向分角线方向丈量[image: image69]得ＱＺ点．
[image: image70.png]


图4
20．解：据题意知，先计算右角
[image: image71.png]


174°36′18″-42°18′24″=132°17′54″
[image: image72.png]


354°36′24″-222°18′20″=132°18′04″
[image: image73.png]Yoz vm)=
e =50z



132°17′59″
(1)该交点的转交为右转角。 
(2)a右180°-132°17′59″=47°42′01″
(3)盘右位置：分角线的方向读数为：
[image: image74][image: image75.png]%(354“36’24"+222°18’20"): 228°27'22"




21.解：根据图16中标注计算如下：
a=[image: image76.png]ABsin30°_ 25x05 .o,
sin 75°  0.965926





[image: image77.png]ABsin 457 _ 25% 0707107 _ 15 300,
sin 75° 0.965926




(1) 曲线元素：
[image: image78.png]T= Rtg5740xtg375° 30,69,





[image: image79.png]7 R-a 314159x40x75
180° 180
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[image: image80.png]B = R— 1= 40(1.26047— 1)=10.42(m)
=
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D=2T-L=63.38-52.36=9.02(m)
（2）主点里程：  t1=T-a=30.69-12.94=17.75(m)
t1=T-b=30.69-18.30=12.39(m)
ZY里程=A点里程-t1=K2+364.70-17.75=K2+346.95
YZ里程= ZY里程+L=K2+346.95+52.36=K2+399.31
QZ里程= YZ里程-L/2=K2+399.31-26.18=K2+373.13
（校核：ZY里程=2T-D=K2 3.99.31即YZ里程.）
（3）主点的测设：
从A点沿后导线后退t1=17.75m，得ZY点
从B点沿前导线前进t2=12.39m，得YZ点
QZ点测设：计算[image: image81.png]7= Rzg%:40><0 330454 = 13.58(





分别从ＺＹ点向Ａ方向丈量13.58m得Ｍ点，从ＹＺ点向Ｂ方向量13.58m得Ｎ点，连接ＭＮ取其中点，即ＱＺ点．
22.解：据题意知
[image: image82.png]


图5 （1）主曲线元素为（见图5）．
[image: image83.png]7= Rzg%:lSOthZl“lQ’:SS 53(m;
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[image: image85.png]



D1=2T1-T1=5.45(m) 
（２）副曲线半径R的计算：
[image: image86.png]13.93(m,





[image: image87.png]13.93
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[image: image88.png]



（３）主点里程：
ＺＹ里程＝Ａ里程－[image: image89.png]T, =K, =41527-5853= K, +356.74




ＧＱ里程＝ＺＹ里程＋[image: image90.png]L= K;+35674+111.61= K, +46835




23．解：据题意知
（1）由于右侧角小于180°，所以向右转，其转角a右=180°-147°15′=32°45′
（2）当R=50m和800m的曲线元素见表10。
	R
	100（m）
	50（m）
	800（m）
	R
	100（m）
	50（m）
	800（m）

	T
	29.384
	14.692
	235.07
	E
	4.228
	2.114
	33.82

	L
	57.160
	28.580
	457.28
	D
	1.608
	0.804
	12.86


（3）
 JD：  K4+700.90
 -T）  235.07
 ZY：  K4+465.83
 +L ）  457.28
 YZ：  K4+923.11
--(L/2) 228.64
QZ：  K4+694.47
 校核：+(D/2) 6.43
JD：  K4+700.90
24.解:由已知条件可知:测设数据见表11示意图见图6.
表11a)
偏角计算表见表11b)。(注:表a)为已知数据。)
表11b)
	桩号
	弧长
(m)
	弦长
(m)
	偏角
(；。；′ ″)
	总偏角
(；。；′ ″)
	　

	ZY  K2+427
	3
	3
	0 00 00
	0 00 00
	　

	P1 +430
	
	
	1 43 08
	1 43 08
	　

	
	10
	9.983
	
	
	　

	P2 +440
	
	
	5 43 46
	7 26 54
	　

	
	10
	9.983
	
	
	　

	P3 +450
	
	
	5 43 46
	13 10 40
	　

	
	9
	8.988
	
	
	　

	QZ K2+459
	
	
	5 09 24
	18 20 04
	　

	
	1
	1
	
	
	　

	P4 +460
	
	
	0 34 23
	18 54 27
	　

	
	10
	9.983
	
	
	　

	P5 +470
	
	
	5 43 46
	24 38 13
	　

	
	10
	9.983
	
	
	　

	P6 +480
	
	
	5 43 46
	30 21 59
	　

	
	10
	9.983
	
	
	　

	P7 +490
	
	
	5 43 46
	36 05 45
	　

	
	1
	1
	
	
	　

	YZ  K2+491
	 
	 
	0 34 23
	36 40 08
	


[image: image91.png]K2+491

K2+459

K2+427





图6
测设方法：
1）；在ZY轴上置经纬仪，照准JD桩，水平度盘配置在0°00′00″。
2）；顺转照准部，使水平度盘读数为△1，即1°43′08″时，在此方向上量取弦长C1, 即3m
